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METODE 
OPTIMALIZACIJE U 
GRAĐEVINARSTVU

TEORIJA LINEARNOG 
PROGRAMIRANJA

Teorija linearnog programiranja
Standardni problem linearnog programiranja - nastavak

Standardni problem minimuma postavlja se:

(1) 

uz uvjete:

(2) , i = 1,2,…,m

(3) Xj ≥ 0 ,  j = 1,2,…,n
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Matrični zapis problema:

(4) minZ = C'ꞏX

(5) AX ≥ B

(6) X ≥ 0

odnosno:
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KANONSKI PROBLEM 
LINERNOG PROGRAMIRANJA

Kanonski problem maksimuma linearnog 

programiranja sastoji se u ovome:

(7) Max C'X ili Max Z = 

uz uvjete:

(8) AX = B  ili i=1,2,...,m

(9) X ≥ 0    ili  j=1,2,...,n

Kanonski problem minimuma definira se na potpuno isti 

način, zamjenjujući max sa min.
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Standardni i kanonski problem su ekvivalentni, odnosno
se jedan uvijek može transformirati u drugi. Ako se uvjet
zamijeni sa:

(10) AX ≤ B, odnosno

(10’) i = 1,2,...,m

jasno je da je kanonski problem preformuliran u standardni
problem.

Da bi se pak standardni problem promjenio u kanonski,
treba zamijeniti nejednadžbu (10) jednadžbom:

NEISKORIŠTENE ILI OSLABLJENE VARIJABLE

(11) AX + IU = B
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rezerve do b

U → varijabla – broj varijabli jednak je broju uvjeta
I → jedinična matrica

i daljim zahtjevom
(12) U ≥ 0

Evidentno je da je standardni problem (7), (9), i (10)
striktno ekvivalentan kanonskom problemu (7), (11), (12),
(9) u smislu da je svako rješenje jednog problema ujedno i
rješenje drugog problema.

Dodatne varijable, komponente m-dimenzijalnog
vektora U, zovu se neiskorištene ili oslabljene varijable ili
dopunske ili izravnavajuće ili varijable manjka.
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Dodatne varijable ne pojavljaju se u (funkciji cilja)
linearnoj formi, odnosno je koeficijent svake dodatne
varijable jednak nuli. Stoga, te varijable ne mogu donijeti
vrijednosti programa nikakvu vrijednost.

Dakle, vrijede potpuno svi isti parametri kao i kod
standardnog oblika, samo što su svi uvjeti oblika
jednakosti, te su sve varijable i nadalje restringirane.
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