Na zadanom okviru metodom pomaka odredite dijagram momenata
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numeriki primjer prora¢unat je uz vrijednosti
L=40m B=30cm H=40cm, E=3-107 kN/m” ¢ = 10 kN/m
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matrica krutosti stapova u lokalnom kordinatnom sustavu (jednaka za sve stapove zbog

jednake geometrije):
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kondenzacija lokalne matrice krutosti stapa (34):

My =0 = Fkgwss + kezpsa + keswas + kespaz = 0

lokalna matrica krutosti stapa (34):

loc
K34

= P43 = T (ke2wsy + Ke303s + Keswas)
66
1 6E1 2E1 6ET
= —g Tz W + L + 72 W
3 1 3
= ﬁw:m - 5@34 - iw@
[ kg, of 0 f —k% 0 ) 0]
3k; 3k; 3k;
s L R
3k; f 3k;
0 E3kL 0 720
k&0 o kg, 00
3k 3k 3k
N T
00 0 0 0 0
[ EE 0 0 —-2£ 0 0]
o 2E 3Bl o 30
0 =38 32 ¢ 50
—££ 0 o £ 0 0
El El 1
o =38 35 o 3L
0 0 0 0 0 0
[ 9-10° 0 0 -9-10° 0 0
0 2250 —=9000 0 —2250 0
0 —9000 36000 0 9000 0
—9-10° 0 0 9-10° 0 0
0 —2250 9000 0 2250 0
0 0 0 0 0 0




matrice transformacije
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globalne matrice krutosti
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uklapanjem matrica krutosti stapova slijedi matrica krutosti konstrukcije 12x 12, uvrstavanjem
rubnih uvjeta slijedi globalna matrica krutosti, 6 x 6:
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sustav jednadzbi sada glasi:
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momenti na krajevima Stapova (kao funkcije nepoznatih pomaka u globalnom koordinat-

nom sustavu):

M12 =

M21 =

Mz =

Mz =

momentni dijagram
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ako rijesimo zadatak bez kondenzacije lokalne matrice krutosti stapa (34) slijedi:
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uklapanjem matrica krutosti stapova slijedi matrica krutosti konstrukcije 12x 12, uvrstavanjem
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rubnih uvjeta slijedi globalna matrica krutosti, 7 x 7:
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sustav jednadzbi sada glasi:
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uvrStavanjem dobivenih vrijednosti u izraz kojim smo izrazili kut ¢4 kao funkciju
ostalih nepoznanica slijedi identi¢na vrijednsot za kut kao u rjeSenju sustava, na taj nacin
jasno je da su i momenti na krajevima stapova jednaki kao i slu¢ju rjesavanja s prethodnom
kondenzacijom
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