ZADACI ZA VJEZBU: SUSTAVI KOJI IMAJU DO DVA DINAMICKA STUPNJA SLOBODE

Za zadane sustave odrediti stupnjeve slobode i izraCunati koeficijent (za 1ss) odnosno matricu krutosti (za vise ss). Ukoliko je broj
dinamickih stupnjeva slobode manji od broja static¢kih stupnjeva slobode primijeniti postupak staticke kondenzacije.
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